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De acuerdo a Fig 27 de la AN: slla070d de TI.
JP1, JP2, JP4: cortocircuitar en
caso que sea el Ultimo nodo de la red.
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Conectores de expansién LVTTL.

En formato de pines, 2.54mm de pitch.
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- Microcontrolador NXP LPC4337 con memaria EEPROM,
L2 5 UsB_DEBUG_VBUS bateria RTC y debugger basado en FT2232.
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